Anleitung OJ Electronics Schrittmotor-System

MRHX-2/-4/-8Nm & DRHX-1055, -1220

HO*-DRHX-1055/1220-MAD5

Hoval Werkseinstellung ist fir analoge Verwendung (0-10V)
DI1: Rotorlaufrichtung

DI2: Aktiviert externen Rotorschutz

DI3: Signal vom externen Rotorschutz

MHRX = Motor DRHX = Steuergerat
* Das DHRX-Steuergerat wird mit einer von Hoval erstellten UDF-Datei
programmiert

Dieses Handbuch ist spezifisch fiir die Einrichtung des Hoval Antriebssystems in RWT

Vollstandige Anweisungen, Informationen, Warnungen (Vorsicht/Schutz) finden Sie in der
Originalbetriebsanleitung von OJ. Gilt auch fir Modbus oder OJ's DRHX PC - Tool (Link und QR-Code:)

o
Drives for rotary heat
exchangers

ANLEITUNG

/\ ey

MRHX/DRHX kdnnen nicht vor Ort repariert werden. Versuchen Sie niemals, ein defektes DRHX-Steuergerat oder
einen MHRX-Motor zu reparieren. Wenden Sie sich an Hoval fur Unterstiitzung.

Sicherheitsmaflinahmen vor der Installation
Die Produkte MRHX/ DRHX dlrfen nur von qualifiziertem Personal oder Personen installiert werden, die eine
entsprechende Schulung erhalten haben, und damit qualifiziert sind das Produkt zu installieren.

DRHX enthalt geféahrliche Hochspannung wenn an das Stromnetz angeschlossen. Die Netzversorgung muss immer
getrennt werden, bevor Installations-, Service- oder Wartungsarbeiten am Produkt (MRHX/ DRHX) vorgenommen
werden sollen.

Die Priftaste kann bei angeschlossener Netzversorgung betatigt werden. Der Schrittmotor/Rotor kann mit der
Testtaste, einem externen 0-10-V-Eingangssignal oder Uber RS-485 interface gestartet werden (Modbus).

Vor Anschluss der Netzversorgung an DRHX missen
- alle Bauteile, d. h. Schrittmotor, Riemen, Riemenscheibe und Rotor, korrekt installiert werden.
- alle Offnungen, Abdeckungen und Kabelverschraubungen ordnungsgemafn montiert und geschlossen werden.

Um die angegebene Schutzart zu bewahren, sollten unbenutzte Kabelverschraubungen durch Stopfbuchsen ersetzt
werden.

DRHX enthélt Kondensatoren, die wahrend des Betriebs aufgeladen werden. Diese Kondensatoren kénnen
auch nach dem Abschalten der Stromversorgung geladen bleiben. Es besteht schwere Verletzungsgefahr,
wenn Anschlussklemmen oder Drahtenden berihrt werden, bevor diese Kondensatoren vollstéandig
entladen wurden. Die Entladezeit betragt unter normalen Bedingungen ca. 3 Minuten.

Verwendung des Produkts

DRHX dient zur Regelung der Drehzahl eines Rotationswarmetauschers in Luftaufbereitungsanlagen. DRHX kann
nur zur Steuerung von OJ Electronics A/S gelieferten Schrittmotoren benutzt werden. Keinesfalls versuchen, einen
anderen Schrittmotortyp anzuschlieRen oder zu steuern.

Technische Daten

Regler und Schrittmotor werden durch Signale oder Befehle von einem externen Steuergerat kontrolliert. DRHX
Regler hat einen eingebauten Schrittmotorschutz und verfligt iber einen eingebauten EMV-Filter.

Fir dieses Produkt wird vom Hersteller Garantie gewéhrleistet, wenn es gemaf dieser Anleitung und den
anwendbaren Richtlinien installiert wurde. Wird das Produkt beschadigt (z. B. wahrend des Transports), muss es,
bevor das Produkt installiert, oder die Netzspannung angeschlossen und aktiviert wird, von OJ Electronics A/S
Uberprift und (falls erforderlich) repariert werden.
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Technische Daten

Motor MRHX-3P0xN-03C5 MRHX-02N MRHX-04N MRHX-08N*
Steuergerat DRHX-1055 MAD5 DRHX-1220 MAD5 DRHX-1220 MAD5
Max. Drehmoment Nm 2 4 8*
Eingangssignal \Y% 0-10 0-10 0-10
g\gjga“QSfreq“e”Z 150 / 170 / 200 / 400* U/min
Anschlussspannung

50/60Hz 1x230 1x230 1x230
Motorspannung Y, 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Motorenleistung kw 0,055 0,110 0,220
Nennstrom A 0,6 2,4 2,4
Schutzklasse IP54 IP54 IP54
Gewicht Motor kg 2,4 3,5 5
Gewicht Regler kg 0,9 0,9 0,9
Welle @ (Motor) mm 12 12 12

*Max. Drehmoment von 8 Nm bei 250 U/min — Drehmoment von 5 Nm bei max. Drehzahl 400 U/min

Explosions- und Massskizzen
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Tabelle 11
Nr. | Beschreibung Nr. | Beschreibung
1 Testtaste 5 RJ12 RS-485 interface Stecker (2 x RJ12)
2 4-poliger DIP-Schalter 6 A/D-Steuerungs- und Signalklemmen, je nach
Variante
3 LED 7 Netzversorgungsklemmen (L, N, PE)
4 3 X 7-Segment-Anzeige — je nach 8 Anschlussklemmen fir Schrittmotor (U, V, W, PE)
Variante




MECHANISCHE INSTALLATION

Steuergerat

e Um eine korrekte Kiihlung des DRHX zu erreichen, muss es immer so

positioniert werden, dass ein freier Luftstrom um die Kuhlrippen des
DRHX-Reglers gewéhrleistet ist (siehe Abb. 12.1.1).

e Um die angegebene Schutzklasse zu erreichen, dirfen die
Kabelverschraubungen nicht nach oben zeigen (siehe Abb. 12.1.2).

e Um das Eindringen von Wasser in DRHX (ber Kabel und

Kabelverschraubungen zu verhindern, ist beim Anschluss dafir zu sorgen,
dass sich kein Wasser um Kabel in Durchfihrungen ansammeiln kann.

e Fir optimale Kiihlung des DRHX muss er vertikal (senkrecht) oder max.
45° Schieflage installiert werden (siehe Abb. 12.1.1). Die Kihlrippen auf

der Ruckseite des Geh&uses sollten dabei immer von natirlichem
thermischen Aufwind hinter den Kihlrippen gekuhlt werden kénnen.

e DRHX ist auf flacher fester Unterlage zu montieren.

e Das Gerat sollte in mindestens 3 der Schraubenlécher im
Aluminiumkuthlerprofil befestigt werden.

o Der Regler darf nicht an einem Ort mit direkter Sonneneinstrahlung
installiert werden.

Motor

e Um einen integrierten Rotorschutz im DRHX zu gewahrleisten und
Fehlalarme und Fehler zu vermeiden, ist es wichtig, diesen
ordnungsgemal zu installieren. Der Schrittmotor ist mit vier Léchern
ausgestattet, um die Befestigung auf einer Montageplatte zu
erleichtern.

¢ Die Montageplatte muss fest mit dem Chassis des
Rotationswarmetauschers oder des RLT-Geréts verbunden sein
(siehe Beispiel Abb. 12.2.1, gekennzeichnet *1).

Verwenden Sie keine Schwingungsdampfer oder Federn!
Der Motor muss an einer festen Motorkonsole montiert werden.

ELEKTRISCHE INSTALLATION

Potentialausgleich

Abbildung 12.1.1
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Abbildung 12.2.1
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Es besteht die Gefahr von elektrischer Stoérung, wenn sich das Erdpotential zwischen DRHX und

Luftaufbereitungsgerat voneinander unterscheiden.

Es ist wichtig, die Steuereinheit und den Motor mit Metallschrauben im Geh&use zu befestigen.

Bei Lieferung montiert und befestigt im Gehause durch Hoval, ist obiges erfillt.

Wenn nicht durch die Hoval installier, sind folgende Punkte zu
beachten:

e Befestigungstsen sind zu verwenden und der Ausgleichsleiter ist
Uber eine der Schrauben zum mechanischen Einbau des DRHX
an dessen Alu-Profil zu befestigen (siehe Abb.13.5).

e Empfohlener Kabelquerschnitt: 10 mm?2.

e Zur Vermeidung von Potentialunterschieden zwischen
Systemkomponenten muss immer ein Ausgleichsleiter montiert
werden.

e Zwischen dem Schrittmotor und dem Chassis des

Abbildung 13.5
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Luftaufbereitungsgerates muss immer eine Potentialausgleichsverbindung hergestellt werden

(siehe Abschnitt 12.2).




Offnen der Steuereinheit

e Bitte sich vergewissern, dass die Spannungsversorgung des DRHX vor Offnen

der Abdeckung unterbrochen wurde.

e Nach Abschaltung vom Netz, mit dem Entfernen der Abdeckung ca. 3
Minuten warten, Warnhinweis siehe Seite 1.

e Zum Offnen des Reglers einen Schraubendreher oder Ahnliches benutzen
(siehe Abb.13.8.1).

Federklemmen

¢ Die Anschlussklemmen sind federbelastet und der abisolierte Draht kann

problemlos in die Klemme eingefiihrt werden. Dazu den Draht, ohne Werkzeuge

zu benutzen, vorsichtig in die Klemme drucken.

Alternativ lasst sich die Klemmfeder durch leichtes Driicken mit einem
Schraubendreher oder Ahnlichem Iésen. Sie Abb. 13.9

e Abisolierte Drahtenden oder Aderendhilsen miissen zwischen 8 und 10 mm lang

sein.

o Drahte konnen durch vorsichtiges Losen der Klemmenfeder durch leichtes
Driicken mit einem Schraubendrehe oder Ahnlichem entfernt werden. Siehe
Abb. 13.9.

Kabeleinfuhrungen - Kabelverschraubungen

o Die werkseitig montierten PG9-Kabelverschraubungen sind beim Einfihren
von Strom- und Schrittmotorkabeln in den DRHX zu verwenden (siehe Abb.
13.10.1).

¢ Nicht vergessen, die Kabelverschraubung wieder festzuziehen, um die
Schutzklasse zu gewdhrleisten.

Klemmen- und Steckverbinderibersicht

Abbildung 13.8.1
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Abbildung 13.9
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Abbildung 13.10.1
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Netzanschluss

Die Spannungsversorgung ist 230 V AC; +/-10%.

Das Netzkabel ist im DRHX-Regler an den Klemmen gekennzeichnet "L, "N” und "PE”".

Siehe Abb. 13.12, oder Tabelle 11 auf Seite 2.

Es wird empfohlen, den PE-Leiter 20 mm langer als die anderen Leiter im Kabel zu

halten.

Bei versehentlich aus dem DRHX herausgezogen Kabel, wird, wenn Spannung im Kabel
und and den Klemmen anliegt, dann der PE-Leiter der Letzte sein, der die Verbindung

unterbricht. Der DRHX ist somit einem Stromschlag vorgebeugt.

Wird der abisolierte Draht ordnungsgemass in die Klemme eingesetzt, sorgt die Klemme

automatisch fur die richtige Spannkraft.

Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen wieder festzuziehen, um die
Schutzart des DRHX und die Zugentlastung des Kabels zu gewéahrleisten.

Kabel

Da das Schrittmotorkabel ab Werk direkt in die Motorwicklungen verbunden ist, darf
es weder ausgetauscht noch gekirzt werden.

Das Motorkabel ist richtig montiert, wenn die Sperrklinke auf beiden Seiten des
Steckers mit dem Stecker des Kabels vom DRHX (Verlangerungskabel) eingerastet

ist.

Der Stecker kann wieder getrennt werden, indem die Sperrklinken auf beiden
Seiten des Steckers am Motorkabel gelést und die beiden Steckerteile

auseinandergezogen werden.

Das Verlangerungskabel ist wie folgt an die gekennzeichneten Klemmen anzuschlief3en:
U - Braun, V = Schwarz, W — Blau, PE — Gelb/Griin

Abbildung 13.12
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Wenn die Drehrichtung des Rotors falsch ist: Tauschen Sie die Kabel "V" (schwarz)
und "W" (blau), um die Motorrichtung zu andern.

Analog/Digital-Signalanschlisse

0-10 V Signal Klemmleiste

A/D-Steuersignale sind an die Klemmleiste anzuschliessen, siehe Abb. 13.15.

0-10V = Terminal 1 + 2

Max. Drahtquerschnitt fiir Steuerklemmen ist 0,75 mm2.

Weitere Informationen zur Verwendung der Federklemmen siehe

Abb. 13.10.1.

DRHX ist werkseitig fur 0-10 V-Steuerung konfiguriert (dies kann im
Modbus-Betrieb geéndert werden*)

Der Motor lauft an, wenn ein Steuersignal Uber 1,1 V vorhanden ist

(Schwellwert)

Der Motor stoppt, wenn das Steuersignal weniger als 0,6 V betragt

Abbildung 13.15
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Der Motor lauft mit maximaler Drehzahl, wenn ein Steuersignal Gber 9,5 V anliegt

* Steuerung Uber RS-485-Schnittstelle: DRHX kann tber Modbus- oder BACnet-MSTP-Befehle gemaf den
Modbus- / BACnet-MSTP-Protokollen gesteuert werden (siehe separate Dokumentation auf der Homepage von
OJ Electronic)




FUNKTIONEN (stromversorgung bei Anderung der DIP-Schalter-Einstellung ausschalten)

DIP-Schalter - Einstellungen und Funktionen (sind voreingestellt, wenn sie mit einem
Rotationswarmeaustauscher von Hoval geliefert werden)

Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit 4 DIP-Schaltern zur Einstellung z. B. der Schrittmotorgréf3e und der maximalen
Motordrehzahl (siehe Tabelle 15.1.1) ausgestattet.
DIP 1-2: Motorgrésse / DIP 3-4: Motor U/min (siehe Tabelle 15.1.1 und 15.1.2).

Die erforderliche Motordrehzahl wird von Hoval berechnet. Abhéngig von Rotor-@, Riemenscheiben-@, Rotor- und
Motordrehmoment und gegebener Rotordrehzahl. Siehe Tabelle 15.1.3.

Tabelle 15.1.1
Motor type MRHX | DIP1 DIP2
1Nm Motor ON ON
2Nm Motor OFF OFF
4Nm Motor ON OFF
8Nm Motor OFF ON
Tabelle 15.1.2
Motor RPM DIP3 DIP4
Speed 1 400 rpm OFF OFF
Speed 2 200 rpm ON OFF
Speed 3170 rpm OFF ON
Speed 4 150 rpm ON ON
Tabelle 15.1.3
Rotor 12 RPM Rotor 20 RPM Rotor 20 RPM
Rotor type $T1, SE3, SC1, §T2 Rotor type ST3 Rotor type HM1, SH1
Rotor @eysct| Drive type | Pulley IVrI:::r Rotor @eyact| Drive type | Pulley Mrg:::r Rotor @eyact| Drive type | Pulley h:;::_l"
500-609 MRHX 2N |FN-50A-12( 150 500-539 MRHX 2N |1108-75A 150 500-539 MRHX 2N |1108-75A 150
610-689 | DRHX 1055 |FN-50A-12| 170 540-569 | DRHX 1055 [1108-71A : 170 540-569 | DRHX 1055 |1108-71A 170
690-769 " 1008-63A | 150 570-619 " 1108-75A ¢ 170 570-619 " 1108-T5A 170
770-809 1108-67A 150 620-659 1210-80A 170 620-659 1210-80A 170
810-849 1108-71A 150 660-729 1108-75A 200 660-729 1108-75A 200
850-919 1108-75A 150 730-789 1210-95A 170 730-789 1210-95A 170
920-979 1210-80A 150 790-829 1210-85A 200 790-829 1210-85A 200
980-1039 1210-85A 150 830-879 1210-90A 200 830-879 1210-90A 200
1040-1109 1210-80A 170 880-929 1210-95A 200 880-929 1210-95A 200
1110-1199 1108-75A 200 930-979 1610-100A( 200 930-979 1610-100A] 200
1200-1249 | MRHX 4N (1210-90A 170 980-1039 1610-106A( 200 980-999 1610-106A| 200
1250-1309 | DRHX 1220 (1210-80A 200 1040-1099 1610-112A( 200 1000-1039 | MRHX 4N |1610-106A| 200
1310-1399 " 1210-85A 200 1100-1159 | MRHX 4N |[1610-118A| 200 1040-1099 | DRHX 1220 |1610-112A| 200
1400-1479 1610-106A| 170 1160-1229 | DRHX 1220 [1610-125A| 200 1100-1159 " 1610-118A] 200
1480-1569 1610-112A| 170 1230-1299 b 1610-132A| 200 1160-1229 1610-125A] 200
1570-1649 1610-100A| 200 1300-1369 1610-140A| 200 1230-1299 1610-132A] 200
1650-1749 1610-106A| 200 1370-1469 1610-150A| 200 1300-1369 1610-140A| 200
1750-1849 1610-112A| 200 1470-1569 1210-80A 400 1370-1469 1610-150A( 200
1850-1949 1610-118A| 200 1570-1669 1210-85A 400 1470-1569 1210-80A 400
1950-2059 1610-125A| 200 1670-1759 1210-90A 400 1570-1669 1210-85A 400
2060-2179 " 1610-132A| 200 1760-1879 1210-95A | 400 1670-1759 1210-90A | 400
2180-2299 1610-140A| 200 1880-1979 - 1610-100A| 400 1760-1799 " 1210-95A | 400
2300-2479 | MRHX 8N (1108-75A | 400 1980-2099 | MRHX 8N [1610-106A| 400 1800-1879 | MRHX 8N |1210-95A | 400
2480-2649 | DRHX 1220 (1210-80A | 400 | 2100-2219 | DRHX 1220 [1610-112A| 400 1880-1979 | DRHX 1220 (1610-100A| 400
2650-2799 " 1210-85A | 400 | 2220-2339 - 1610-118A| 400 1980-2099 " 1610-106A| 400
2800-2969 " 1210-90A | 400 | 2340-2479 " 1610-125A| 400 § 2100-2219 " 1610-112A( 400
2970-3149 1210-95A 400 2480-2539 1610-132A( 400 2220-2339 1610-118A| 400
3150-3299 1610-100A| 400 2540-2649 1610-140A( 400 2340-2479 1610-125A) 400
3300-3399 1610-106A| 400 2480-2539 1610-132A| 400
2540-2649 1610-140A] 400

Am

Falsche DIP-Schalter-Einstellung zur Auswahl des Schrittmotors und der max. Motordrehzahl kann zu verringerter
Leistung oder Uberlastung des Schrittmotors fiihren, mit dem Risiko von Uberhitzung und dauerhaften Beschadigung
von Schrittmotor und Regler.




Digitale Relaisausgange

e DRHX ist mit einem digitalen Relaisausgang ausgestattet, der z. B. fur
Alarmsignale verwendet werden kann (siehe Abb. 13.17).

e Der Relaisausgang ist ein potentialfreies Relais mit Umschalter.
o Die werkseitig konfigurierte Funktion ist ein Alarmrelais.
e Max. Lastist 2 A/30 V=/24 V~.

e Verwendung der Terminals, es kann nur eine der folgenden Optionen
aktiviert werden:

o Alarmsignal: RL_C (9) und RL_NC (8)

Abbildung 13.17
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BR1034A14a

o Start- oder Betriebssignal: RL_C (9) und RL_NO (10) (muss Uber PC-Tool geandert werden)

Testfunktionen

Die DRHX-Baureihe verfligt Uber eine Testfunktion in Form einer eingebauten
Drucktaste. Die Testtaste befindet sich innerhalb des Reglers in der oberen
rechten Ecke und muss mit gedffnetem Regler betrieben werden

(siehe Abb. 15.2).

Die Testtaste erflllt verschiedene Funktionen, je nachdem wie lange die Taste
gedriickt gehalten wird:

e Testlauf fur RWT

Riemen sollte auf Rotor und Riemenscheibe montiert werden.

Abbildung 15.2

O TEST RUN
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Starten Sie den Test, indem Sie die Test-Taste driicken und dauerhaft gedriickt halten. Der Controller
wechselt in den Testmodus. Die Anzeige im Display und die LED leuchten orange. Der Test bleibt so lange

aktiv, bis die Testtaste losgelassen wird.

Wahrend dieses Testlaufs dreht sich der Motor mit einer maximalen Drehzahl von 100 U/min.

Beenden Sie den Test, indem Sie die Testtaste loslassen. Der DRHX kehrt zum normalen Betriebsablauf

zuriick und die LED leuchtet grin.

e Riemenscheiben-Kalibrierungstest siehe Seite 10

Wenn Antriebsgeréate von uns werkseitig verdrahtet und in einen RWT eingebaut werden, ist dieser Test vor

der Auslieferung durchgeftihrt worden.

Anleitung auf Seite 10. Die Riemenscheiben-Kalibrierungspriifung wird ohne den Riemen durchgefihrt, der

Rotor sollte nicht laufen.

LED-Anzeige

Abbildung 15.3

Die DRHX-Baureihe ist mit einer LED-Anzeige ausgestattet, siehe

Abb. 15.3.

Die LED ist sowohl mit offener als auch geschlossener Abdeckung

sichtbar.

LED-Anzeigecodes siehe Tabelle 15.3:

Tabelle 15.3

LED Zustand

AUS Keine Spannung

Grun EIN Spannung vorhanden

Grun blinkend Gilltige RS-485 interface Kommunikation
Rot EIN Rotor gestoppt wegen kritischen Alarm
Rot blinkend Betrieb mit reduzierter Leistung

Orange EIN Testfunktion aktiviert

Orange blinkend Luftreinigungsfunktion aktiviert

BR1034A10a

HINWEIS: Blinken liegt vor, wenn die LED abwechselnd jeweils
fur 100 ms ausgeschaltet und fur min. 100 ms eingeschaltet ist
(ms = Millisekunden)




Display

Das Display ist sowohl mit offener als auch geschlossener Abdeckung sichtbar. Das Display zeigt den aktuellen
Status fur Regler, Schrittmotor und Rotor an. Siehe Tabelle 15.4. Fir Fehlercodes siehe Tabelle 19, Seite 11.

Tabelle 15.4 TR

: "', Wenn der Schrittmotor lauft und kein Rotor- oder Riemenscheibendurchmesser tiber
I g ! 8 '_._| das OJ-DRHX-PC-Tool oder die jeweils entsprechenden RS-485 interface Register
| i 2

eingegeben wurden, wird die aktuelle Schrittmotordrehzahl angezeigt.

Wenn der Schrittmotor lauft und der Rotor- und Riemenscheibendurchmesser lber
| Pear? das OJ-DRHX-PC-Tool oder die jeweils entsprechenden RS-485 interface Register
eingegeben wurden, wird die aktuelle Rotordrehzahl angezeigt.

Das Display wechselt im 2-Sekunden-Takt zwischen Drehmoment und Drehzahl.

]

Aktuelles Drehmoment (Nm)
Das Display wechselt im 2-Sekunden-Takt zwischen Drehmoment und Drehzahl.

T

Fehlercodes *; siehe die Wichtigkeit der einzelnen Fehlercodes unter Abschnitt
I I JAlarme und Fehlercodes” — Tabelle 19.

Reduzierter Leistungsbetrieb durch aktuelle Uberlast, Uberhitzung oder anderes
Versagen. Den aktuellen Fehler/Alarm Uber RS-485 interface auslesen.

L
(11

Luftreinigungsfunktion aktiviert.

|
N
-

Testfunktion ist aktiviert und Schrittmotor empfangt Steuersignal flir max. Drehzahl.

=5
LO
i

Rotationsiberwachung

Haltefunktion ist aktiviert (Bereitschaft).

Schrittmotor befindet sich im .STOPP“-Modus.

Da der Schrittmotor und der Rotor mechanisch Uber einen Riemenantrieb verbunden sind, muss tiberwacht werden,
ob sich der Rotor dreht.

¢ Wenn der Motor den Rotor aufgrund mangelnder Spannung oder eines gebrochenen/beschéadigten Riemens
nicht mehr dreht, 16st der DRHX-Controller einen Alarm "Rotationstiberwachung" (E01) aus.

o Der DRHX verfugt uber zwei Moglichkeiten von Rotoruiberwachung: intern und extern.

e Die Werkseinstellung ist "Rotorschutz innen”, auf3en ist eine Option (Hoval Option RG3).

Interne Rotationstiberwachung

Der interne Rotorschutz Giberwacht die Rotation des Rotors durch Messung des vom Motor zuriickkommenden
elektronischen Signals, dies geschieht alle 10 Sekunden.

¢ Nach fuinf aufeinanderfolgenden fehlgeschlagenen Erkennungen innerhalb von 1 Stunde wird der Alarm EO1
ausgegeben (siehe Seite 11).

¢ Die Innenrotoriiberwachung arbeitet automatisch bei einer Motordrehzahl tber 25 U/min.

Externe Rotationsiiberwachung

Wenn der externe Rotorschutz verdrahtet ist, wird der "Interne Rotorschutz" automatisch deaktiviert.
Ein externer Sensor (3-adrig) kann an die digitalen Eingangsanschliisse angeschlossen werden (Hoval
Produktcode/ Option RG3). Siehe Anleitung auf der ndchsten Seite.



Montageanleitung fir Rotationsiberwachung, 3-adrig (Materialnr. 2045980):
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Boostfunktion
¢ Die DRXH-Baureihe verfiigt Giber eine eingebaute "Startfunktion", die wahrend des Anlaufs automatisch einen
héheren Motorstrom zuldsst. (eingestellt auf 10 Sekunden bei 150 % des Nennstroms).
Spulfunktion, Reinigung

e Wenn DRHX uber ein 0-10-V-Signal (analog) gesteuert wird, startet die Spul-/Reinigungsfunktion
automatisch, wenn der Schrittmotor 10 Minuten lang angehalten wurde.

¢ Die Schrittmotorwelle dreht sich 10 Mal mit niedriger Geschwindigkeit, danach bleibt der Schrittmotor wieder
stehen.
Brems-/Riuckhaltefunktion

e Um zu verhindern, dass sich der Rotor aufgrund des Luftstroms dreht oder von selbst zu drehen beginnt
(kann bei groReren Rotordurchmessern vorkommen, ist aber sehr selten), verfligt die DRHX Uber eine
Bremsfunktion, die den Rotor in einer festen Position halt.

¢ Diese Bremsfunktion wird automatisch aktiviert, wenn am Motor kein Betriebssignal anliegt.

Integrierte Schutzfunktionen

o Ubersteigt die Temperatur im Inneren des DRHX 95 °C, wird zur Reduktion der internen Erwarmung der dem
Schrittmotor zugefuhrte Stromwert begrenzt.

o DRHX verfugt Uber eine eingebaute Strombegrenzung zum Schutz von Schrittmotor und Kabeln und kann
daher nicht mehr Strom liefern, als er ausgelegt ist (siehe technische Daten Seite 2).

e DRHX ist kurzschlussfest gegen Phasen-Phasen-Kurzschlisse an den Anschlussklemmen des DRHX fir den
Schrittmotor (U, V, W).

¢ DRHX-Steuereingénge sind kurzschlussgeschutzt.

Anzeige der aktuellen Geschwindigkeit

¢ Im Normalbetrieb zeigt das Display des Controllers die Geschwindigkeit des Schrittmotors an.

Rotor blockiert, lauft/ dreht nicht

Liegt die Rotorlast oberhalb des maximalen Drehmoments von DRXH, lost der Regler einen Alarm "Blockierter
Rotor" aus (E06)

¢ Die Erkennung hangt von der Riemenspannung und der Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe ab
(E01)

e Je nach Motordrehzahl und Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe wird diese Stérung von DRHX
Uber die Beobachtung der Drehzahlwelligkeit des Motors und der Systemschwingungen erkannt.(E06).
o Je hoher die Motordrehzahlen, desto hdher sind normalerweise auch die erkannten
Rotationstiberwachung- und Schwingungswerte.



Kalibrierungstest fir Riemenschiebe / interne Rotationsiberwachung
- Wird zum Beispiel bendtigt, wenn ein EOQ1-Fehler/Alarm vorliegt
- Nicht erforderlich, wenn der Aul3enrotationsschutz verwendet/aktiviert wird (Option RG3)

Wenn Antriebsgerate von uns werkseitig verdrahtet und in einen RWT eingebaut werden, ist dieser Test vor
der Auslieferung bereits durchgefiihrt worden.

Vor dem Offnen von DRHX muss die Netzspannung schon mindestens 3 Minuten lang abgeschaltet
sein, um sicherzustellen, dass keine Gefahr von geféhrlichen Reststrémen in elektronischen
Schaltungen oder Kondensatoren besteht.

Die Testtaste finden Sie rechts neben den DIP-Schaltern, siehe Abbildung 15.2 auf Seite 7.

1. DRHX Regler vom Netz nehmen und den Riemen von der Riemenscheibe abnehmen.

2. Schalten Sie den DRHX Regler ein und driicken Sie kurz die Testtaste, < 1 Sekunde, um
den Testmodus zu starten. Die LED leuchtet orange. Im Display wir "tSt" fir Testmodus t 5 t
angezeigt.

3. Warten, bis der Schrittmotor die maximale Drehzahl erreicht hat (beschrankt auf 100U/min in diesem Test).

4. Nach Erreichen der max. Drehzahl beginnt das System mit der internen Rotationsuberwachung. Der
Schrittmotor beschleunigt in kurzen 10-s-Intervallen (sollte hérbar sein) fir eine Minute.

5. Falls der Schrittmotor nach einer Minute stoppt und erneut startet, ist die interne Rotationstiberwachung
korrekt kalibriert.

6. Driicken Sie die Testtaste 2 Sekunden lang, um den Testmodus zu beenden. LED leuchtet |C }:'
grun. Siehe Punkt 8.

7. Wenn der Schrittmotor langer als eine Minute lang lauft, ist eine Kalibrierung erforderlich:

Neukalibrierung
Die Testtaste 10-50 s lang gedrickt halten, bis die LED orange blinkt.

Nehmen Sie den Finger von der Taste und die LED leuchtet griin, die Riemenscheibe/der interne Rotorschutz
wurde kalibriert.

8. Nach der Neukalibrierung kann der DRHX ausgeschaltet und der Riemen wieder aufgezogen werden. Starten
Sie den Normalbetrieb.

Alarme und Fehlercodes siehe Tabelle 19, Seite 10 und 19.1, Seite 11

DRHX verflgt Gber einen eingebauten Alarmmonitor, der einen optimalen fehlerfreien Betrieb Gberwacht und bei
Betriebs- oder Leistungsproblemen einen Alarm ausldst. Alarmcodes kdnnen auf dem Display abgelesen werden.
Alarme sind entweder "Kritische" oder "Unkritische" Alarme: "Kritische" Alarme stoppen den Schrittmotor.
"Unkritische" Alarme reduzieren die Leistung des Schrittmotors.

e Der eingebaute Alarmmonitor stoppt den DRHX.
e Wenn die Alarmsituation abklingt, wird der Alarm automatisch zurtickgesetzt und DRHX wieder gestartet.

e Wird die maximale Anzahl von Neustarts (5x/60 min) Uberschritten, muss der Alarm zuriickgesetzt
werden.

e Alarmricksetzung: Der Alarm wird automatisch zurtickgesetzt, wenn die Stromversorgung langer als
60 Sekunden unterbrochen wird.

Tabelle 19
Fehlercode | Alarmibersicht Alarmprioritat | Aktivitat
EO1 Alarm vom Rotorschutz "c" "SA5"
E02 Zu hohe Versorgungsspannung e "SA5"
E03 Unzureichende Versorgungsspannung "c" "S"
EO04 Leistungsaufnahme des Motors auf kritisches Niveau erhoht, z. B. "c" "SA5"
Kurzschluss in Kabel, Stecker oder Motor
E05 Ubertemperatur im Innern von DRHX (>95 °C) "NC" "RP"
EO06 Blockierter Motor "c" "SAbL"
EQ7 Keine giiltige RS-485 interface-Kommunikation > 10 s "c" "S"
E08 Phasenfehler in Stromversorgung des Schrittmotors (U, V, W) "c" "SA5"
E09 Interner Hardwarefehler "c" 'S

Anmerkungen:

"C" = Kritischer Alarm, stoppt den Motor. / "NC" = Unkritisch , reduzieren die Leistung des Schrittmotors.

"RP” = Leistungsreduktion.

"SA5 "= Schrittmotor stoppt nach 5 Neustarts, die durch denselben Fehler innerhalb von 60 min verursacht wurden.
”S” = Schrittmotor stoppt sofort

10



Am

Vor dem Offnen von DRHX muss die Netzspannung schon mindestens 3 Minuten lang abgeschaltet

sein, um sicherzustellen, dass keine Gefahr von geféahrlichen Reststromen in elektronischen Schaltungen oder
Kondensatoren besteht. Wenn OJ-DRHX kein Betriebssignal hat, aber nattrliche Zugluft durch die
Luftbehandlungsanlage den Rotor und damit den Schrittmotor in Rotation versetzt, besteht das Risiko, dass
vom Schrittmotor Spannung an den Schrittmotorklemmen im OJ-DRHX induziert wird und damit deren
Berlihrung gefahrlich ist. Bei der Wartung oder Fehlersuche des Schrittmotors: Der Schrittmotor kann sehr
heiss werden > 60 °C.

Fehlersuche und -behebung, siehe auch Seite 10 und 12

Tabelle 19.1

Alarm

Grund fur den Alarm

Losung

Der Riemen rutscht (um die Riemenscheibe) oder ist gerissen

Riemen spannen/ ersetzen.

Externe Rotationsiiberwachung wurde aktiviert, obwohl diese
nicht verwendet wird (ist eine Klemme zwischen Digitaleingang 2
+ GND, Masse gesetzt?). Es ist keine Rotationstuberwachung mit
dem DRHX verbunden.

Deaktivieren Sie die Rotationsiiberwachung
durch Entfernen der Klemme

Bei Verwendung einer externen Rotationsiiberwachung: Priifen
Sie, ob Magnet/ Sensor/ Halterung lose ist oder fehlt. Priifen Sie,
ob der Sensor vor dem Magneten und mit richtigem Abstand

Magnet/ Sensor/ Halter an seiner Position
befestigen. Der Abstand zwischen Sensor und
Magnet sollte 3-5 mm betragen (siehe Seite 9)

EO1 steht (siehe Seite 9).
Versehentliches Kalibrieren des Rotors und der Riemenscheibe Fuhren Sie den Test/ die Kalibrierung erneut
durch "Doppelklick" beim Ausfiihren der Testfunktion (Seite 7) durch, siehe Seite 10.
oder Vergessen des Abnehmens des Riemens vor dem
Kalibriertest (Seite 10).
Wenn der Motor zu stark fur die Last des Rotors ist (gro3er Motor | Ziehen Sie die Burstendichtung fest.
fur eine sehr kleine Last). Das Rotordrehmoment ist niedriger als | Tauschen Sie den Typ des MRHX-Motors und
die minimale Drehmomentgrenze der internen gof. des DRHX-Reglers aus, damit er zum
Rotorschutzvorrichtungen fiir den gewahlten Typ des DRHX/ Rotortyp passt.
MRHX-Systems (z. B. Ersatzteil fiir alten RWT). Kontaktieren Sie Hoval fur Unterstiitzung.
Wackelnder Riemen. Kénnte durch falsche Montage, Korrigieren und spannen Sie den Riemen.
beschadigten oder unférmigen Rotor verursacht werden. Installation auf Beschadigungen priifen.
Bei Bedarf wenden Sie sich an Hoval zur
Unterstitzung.
Wenn Federn oder Dampfer mit der Motorhalterung verwendet Wechseln Sie zu einer festen Motorhalterung
werden, kdnnen die Vibrationen den MRHX-Motor stoppen, der (ohne Feder, Dampfer).
interne Sensor gibt einen Fehler aus (z. B. wenn ein neues
Ersatzteil fur einen alten RWT verwendet wird).

E06 Wenn der Motor unterdimensioniert ist (kleiner Motor zu grol3er Prufen Sie, ob die richtige GroRRe/der richtige
Rotorlast), kann der Motor den Rotor nicht drehen (z. B. neues Typ der Antriebsausriistung montiert ist. Wenn
Ersatzteil fur einen alten RW) richtig, ist eine Wartung erforderlich, d. h. die

Burstendichtung einstellen (siehe Handbuch

fur RHE).

Bei falscher Antriebsausriistung: Austausch

gegen den richtigen Typ/die richtige GroRe.
Prufen Sie den Druckabfall, die Luftmengen (auch Differenz Siehe Maximalwerte im Hoval-Handbuch.
zwischen den Kandlen) und die Geschwindigkeit.
Interner Fehler zwischen MOC (Motor) und AOC (Applikation):

Versuchen Sie, die Firmware erneut zu
Kann ein Update-Problem sein, wenn neue Software installiert installieren.

EO09 ; -
wird Wenden Sie sich an Hoval zur

Unterstitzung.

Wenn der Fehler auftritt, nachdem das System bereits eine Zeit
lang gelaufen ist

Tauschen Sie den Regler DRHX aus.
Kontaktieren Sie Hoval fur Unterstiitzung.
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Vor dem Offnen von DRHX muss die Netzspannung schon mindestens 3 Minuten lang abgeschaltet sein, um
sicherzustellen, dass keine Gefahr von geféhrlichen Reststromen in elektronischen Schaltungen oder Kondensatoren
besteht. Wenn OJ-DRHX kein Betriebssignal hat, aber nattirliche Zugluft durch die Luftbehandlungsanlage den Rotor
und damit den Schrittmotor in Rotation versetzt, besteht das Risiko, dass vom Schrittmotor Spannung an den
Schrittmotorklemmen im OJ-DRHX induziert wird und damit deren Bertihrung geféhrlich ist. Bei der Wartung oder
Fehlersuche des Schrittmotors: Der Schrittmotor kann sehr heiss werden > 60 °C.

Fehlersuche und -behebung - siehe auch Seite 10/11, Tabelle 19 und 19.1 Fehler- und

Alarmcodes

Fehlersuche, wenn DRHX (ber A/D-Signale 0-12 V) gesteuert wird:

Symptom Ursache Behebung
Fehlende Versorgungsspannung Die Spannungsversorgung (230 V~) an die DRHX-Klemmen "L" und "N"
Uberprifen (Nennspannung ist auf dem Typenschild angegeben). Die LED
leuchtet konstant Griin, siehe Tabelle 15.3 auf Seite 7
Uberpriifen, ob der Kurzschlussschutz aktiviert ist, externer Regler im RLT-
Gerat.
Schlechte elektrische Anschliisse Elektrische Anschlusse prifen. Stellen Sie sicher, dass beim Anschluss an
die Klemmen keine losen Kabel vorhanden sind, verwenden Sie
Kabelschuhe (mehradrig).
Falscher Schrittmotor fir DRHX- Uberpriifen, ob der DIP-Schalter fiir die gewéahlte SchrittmotorgréRe und -
Konfiguration drehzahl korrekt eingestellt ist.
Prifen Sie, ob Motor und Controller passen: MRHX-2 = DRHX-1055,
MRHX-4, -8 = DRHX-1220
Fehlendes Betriebssignal A/D-Steuerung:
DRHX kann tber das RS-485 interface Register konfiguriert werden,
um ein Startsignal Uber einen optionalen Digitaleingang zu empfangen. Ist
Schrittmotor diese Funktion ausgewahlt, tberpriifen, ob DRHX abhé&ngig von der
|auft nicht Konfiguration ein Signal an den ,Start/Stopp“-Eingang - Digitaleingang Din
1, 2 oder 3 angeschlossen ist.
Fehlendes Steuersignal Uberpriifen, ob DRHX ein Betriebssignal >1,1 V auf ,0-10 V In“ empfangt.
Aktiver Alarm Lesen Sie aktive Alarme Uber das Display ab und entfernen Sie die
Alarmursache, siehe Seite 11.
(Kann auch mit dem DRHX-PC-Tool oder uiber Modbus ausgelesen
werden).
Der Schrittmotor wurde finfmal durch | Setzen Sie den Alarm zurlick, indem Sie die Spannungsversorgung des
den eingebauten Schrittmotorschutz | DRHX unterbrechen und nach ca. 60 Sekunden wieder einschalten.
wegen Uberlastung oder anderem
Alarm gestoppt
Defekter DRHX-Reger DRHX austauschen.
Keinesfalls versuchen, eine defekte OJ-DRHX-Steuerung zu reparieren.
Kontaktieren Sie Hoval fir Support/ Austausch/ Reparatur.
Schrittmotor ist defekt Schrittmotor austauschen.
Reparieren Sie niemals einen defekten MRHX-Motor.
Kontaktieren Sie Hoval fur Support/ Austausch/ Reparatur.
Schrittmotor/ Falsche Phasenfolge im Tauschen Sie zwei Phasenkabel in der Steuerung DRHX. Tauschen Sie
Rotor dreht in Schrittmotorkabel das Kabel "V" (schwarz) und "W" (blau), um die Motorrichtung zu &ndern
die falsche (siehe Seite 4).
Richtung
Mindestens ein Alarm aktiv Lesen Sie aktive Alarme Uber das Display ab und entfernen Sie die
DRHX schaltet - Alarmursache, siehe Seite 11.
wegen eines ?E:uﬁ:gggzg:%v?:g:riirt?vien (Kann auch mit dem DRHX-PC-Tool oder tiber Modbus ausgelesen
Alarms ab werden).
Die Ursache fiir wiederholte Alarmaktivierung beheben, siehe Seite 11.
Interne Rotationstiberwachung hat Riemen spannen oder austauschen.
lockeren oder fehlerhaften Riemen
Rotor stoppt erkannt
unbeabsichtigt Interne Rotationsuberwachung ist Neukalibrierung durchfihren, siehe "Kalibrierungstest fur Riemenschiebe /
(Siehe nicht korrekt kalibriert interne Rotationsiiberwachung" auf Seite 10.
Fehlercode EO1
auf Seite 11) Externe Rotationstiberwachung ist Siehe Fehlercode EO1, Seite 11
aktiviert, auch wenn sie nicht benutzt
wird
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